AE-MAESTRO

Tumlesik Asansor Kumanda Sistemi

EK-1
EK-01 KAT SECICi MONO SAYICI iCiN SISTEMIN KURULUMU

OzZET

e Bu belgenin amaci, kat secici parametresinin A05 =0
oldugu durumlarda yani MONO SAYICI olarak segilmesi

... .. P01 ANA PARAMETRELER
durumunda kat segici sisteminin kurulumunu ve kat —
seviyelerinin ayarlanmasini agiklamaktir. MAKSIMLM ;5

e Eger sisteminizde kat secici olarak herhangi bir enkoder M <0
kuIIan|I|yorsa, bunun icin ||g||| diger dokiimanlara 1-5AYICI BISTABLE
basvurun. 4 s e

e Kat segici sistemlerle ilgili daha detayl bilgiyi kullanim - 0-SAYICI MONO
kilavuzunun 5.1’inci béliimiinde bulabilirsiniz.
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REFERANS LiMIT SALTERLERI 817 VE 818’iN KURULUMU

e 817 ve 818, kabin pozisyonunu algilama sistemini resetlemek
ve kalibre etmek igin sirasiyla alt ve st konum referans
salterleri olarak kullanilirlar.

e 817 ve 818 anahtarlari Bi-stabil manyetik salterlerdir.

e Kumanda sisteminin giris tanimlarinda tanimli olmalari gerekir.

e 817 ve 818 manyetik limit salterlerini resimde gosterildigi gibi
verilen tutucuyu kullanarak kabin tstline monte edin.

Yatay Kesit

e Yuvarlak miknatislari resimde gosterildigi gibi raya yerlestirin.
e Manyetik salter ve miknatis arasindaki Z uzakligi minimum 10 yuvarlak miknatis [ I yuvarlak miknatis

mm ve maksimum 20 mm olmalidir. z
e Bu uzaklik kuyu boyunca her yerde ayni olmalidir.

F4

Kuyunun Dikey Kesiti

e ilk miknatisin zemin kata ve (st kata olan uzakligi sekilde X
olarak belirtilmistir.
e X, asansoriin nominal hizina bagl olarak degisir. Bazi 6rnek x

1

|

) "

|
degerleri asagidaki Tabloda gosterilmistir. :

Nominal Hiz| Yavaglama Minimum X :‘ o r;\n e
(m/s) Mesafesi Y T :
0,60 m/s 83 cm 80 cm : g ‘ "
0,80 m/s 123 cm 120 cm e [ D _:
1,0 m/s 143 cm 140 cm : ': :
1,20 m/s 183 cm 180 cm O Kuzey Kutubu | |, |
e X, asansor icin zorunlu yavaglama mesafesidir. Kabin nominal @ Giney Kutubu -
hizda 817 veya 818 seviyesine gelirse, kumanda sistemi kabini : :: :

yavaslatir.

e Yavaslama bolgesine girdikten sonra kumanda sistemi 817 ve
818'i gormelidir. Aksi takdirde st ve alt katlarda yavaslama
daima zorlasir ve bu da seyahat konforunu azaltir.

e Miknatis yerlestirilirken miknatisin kutbuna dikkat edilmelidir.




ML1 VE ML2 KAPI BOLGESI MANYETIK SALTERLERININ KURULUMU

ML1 ve ML2 kapi agma bolgesini tespit etmek icin kullantlir.

Mono stabil manyetik salterlerdir ve serit miknatislarla birlikte
kullanihirlar.

Ust (iste koyularak yerlestirilirler.

ML1 ve ML2 salterlerini kabin Ustline sekilde gosterildigi gibi sabitleme
aparatiyla monte edin.

ML2, ML2’in Ustiine yerlestirilmelidir. Bu ¢ok 6nemlidir ¢linki kat segici
olarak kuyu veya motor enkoderi secildiginde ML1, kat secici sistemin
referans sayici salteridir.

ML1 ve ML2'nin giris terminalleri sabittir. Bu ylzden girislerin
tanimlanmasina gerek yoktur.

Serit miknatislari raya, manyetik salterin ucuna denk gelecek sekilde
yerlestirin.

Yerlestirme sirasinda serit miknatislarin kutuplarinin bir Gnemi yoktur.
Serit miknatislarin uzunlugu kapi bélgesinin uzunlugunu belirler.
Kapilar sadece ML1 ve ML2'nin her ikisi de serit miknatisin 6niindeyse
acilabilir.

Bu nedenle, bu miknatislarin merkezi tam olarak kat seviyelerinde
olmalidir.

ML1 ve ML2’nin galisip ¢alismadigini kontrol etmek igin kabini revizyon
veya el kumandasiyla hareket ettirin.

ML1 ve ML2, kapi agma bdlgesine yerlestirilen serit miknatislarin
onlindeyken aktif (kapal devre) olmali, miknatislarin 6niinde degilken
pasif (actk devre) olmaldir.

Kuyunun Dikey Kesiti

kapi T I
bolgesi (LY L

kapi I [
bolgesi

kapi "
bélgesi "

MKD VE MKU YENIDEN SEVIYELEME SALTERLERIN KURULUMU

Kat secici olarak mono sayici kullanilmasi durumunda, MKU ve MKD
salterleri pozisyon seviyeleme tespitinin yani sira durdurucu olarakta
islev gorar.

MKU ve MKD kullanilmadan 6nce giris tanimlari yapilmalidir.

MKU ve MKD mono-stabil manyetik salterlerdir ve kabin lizerine yatay
olarak konumlandirilir.

Onlerine 10 cmlik serit miknatis yerlestirilir.

MKD igin serit miknatisi her katin kat seviyesinin 2 cm Ustiine yerlestirin.
MKU igin serit miknatisi her katin kat seviyesinin 2 cm altina yerlestirin.
Kat seviyesine gore kabinin konumunu tespit ederek yeniden seviyeleme
islemini baslatirlar.

Eger salterlerden birisi pasif konuma (acik devre) gecerse yani miknatisi
gdérmezse yeniden seviyeleme islemi baslar. Eger salterlerden ikisi birlikte
aktif veya pasif olursa o zaman yeniden seviyeleme islemi gerceklesmez.

1 MIKU
g kat seviyesi
MKD L




MONO SAYICI iCIN MIKNATIS VE SALTER YERLESIM SEMASI
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